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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 Wymagania Ogélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktore zostang
wykonane w ramach zadania:

Budowa boisk pitkarskich wraz z towarzyszaca infrastruktura w Eukowie Slaskim przy ul. Lipowej
15.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze¢$¢ Dokumentdéw Przetargowych i nalezy je stosowa¢ w
zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z nawierzchniami z
kostki betonowe;.

1.4. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania og6lne” .

Pitkochwyt - stanowi urzadzenie w postaci konstrukcja z zawieszang na niej siatka ktorej celem jest
ochrona przed niekontrolowanym oddaleniem si¢ pitki poza teren boiska.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania
og0lne” .

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejsze;j
SST i dokumentacji projektowej. Do wykonania robdt moga by¢ stosowane wyroby budowlane
spetniajgce warunki okreslone w:

- Ustawa Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2021 poz. 2351 ze zm.)

- Ustawa o wyrobach budowlanych (tekst jednolity Dz.U. 2021 poz. 1213

Ogodlne wymagania dotyczace stosowanych materiatéw podano w ST -00.

2.2. Fundamenty

Betonowe, prefabrykowane z betonu wg PN-EN 206+A2:2021-08
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2.3. Konstrukcja stalowa

2.3.1. Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementéw stalowych powinna odpowiadac
wymaganiom norm: PN-EN 10025-1 do 6:2007, PN-EN 10219-1 do 2:2007, PN-EN 10162:2005.
Ksztattowniki i blachy (zar6wno walcowane na gorgco jak i wykonane na zimno) stosowane do
wykonania elementéw stalowych powinny ponadto odpowiada¢ nastepujagcym wymaganiom:

* mie¢ atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

* mie¢ trwale ocechowanie,

* mie¢ wybite znaki cechowe.

2.3.2.Laczniki

Sruby, nakretki, kotwy i inne akcesoria do taczenia elementéw stalowych powinny odpowiadaé
wymaganiom norm: PN-ISO 8992:1996, PN-ISO 1891:1999 oraz PN-EN ISO 2320:2004, a
ponadto:

* sruby w potaczeniach zwyktych (niesprezanych) powinny odpowiada¢ wymaganiom norm:
PNEN ISO 4016:2002, PN-EN 15048-1:2008,

* Sruby w potaczeniach ciernych (sprezanych) powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN
14399-1 do 5:2007

2.3.3.Siatka

Siatka wykonana z tworzywa sztucznego o roznym sposobie jego splotu (ptéciennym,
sko$nym), pleciona z ptaskich i okragtych spirali, zgrzewana, skrgcana oraz kombinowana
(harfowa, pgtlowa, potpetlowa), o réznych wielkosciach oczek.

3. SPRZET

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie 1 spetnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogélne"

Montaz fundamentéw z uzyciem zurawia samochodowego.
Montaz konstrukcji nadziemia recznie.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania og6élne”

Wykonawca rob6t bedacy posiadaczem odpadéw (wytwoérca) zobowigzany jest posiada¢ stosowne
pozwolenia naprowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport. Srodki transportu
wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania og6lne”

Wszystkie materialy powinny by¢ przechowywane 1 magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Fundamenty

Montaz elementéw prefabrykowanych. Fundamenty wymagang wytyczenia.

5.2. Konstrukcja stalowa

Montaz gotowych elementéw prefabrykowanych, skrecanych w miejscu wbudowania.

5.3. Siatka, linki

Montaz gotowych elementéw prefabrykowanych, skrecanych w miejscu wbudowania.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé¢ od producentdw zaswiadczenie o
jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania rob6t i
przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi. w celu akceptacji materialow.

Do materialéw, ktérych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
zaswiadczenie o jakosci (atesty) naleza:

- prefabrykowane fundamenty betonowe

- siatka polipropylenowa;

- liny stalowe;

- rury 1 ksztaltowniki na poprzeczki;

- elementy mocujace siatke

6.3. Badania w czasie robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

W czasie wykonywania pitkochwytoéw nalezy zbadac:

a) zgodnos¢ wykonania pitkochwytéw z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,

c¢) prawidtowos$¢ wykonania siatki polipropylenowe;j

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST -0 ,,Wymagania ogdlne" .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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7.1. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- fundamenty - montaz prefabrykatéw w gruncie

- montaz konstrukcji stalowej 1 siatki

- zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalowe;j

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
- [szt] sztuka

8. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace warunkow platnosci podane sa w ST -0 ,,Wymagania ogélne"

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Ustawy i rozporzadzenia

Ustawa Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2021 poz. 2351 ze zm.).
Ustawa o wyrobach budowlanych (tekst jednolity Dz.U. 2021 poz. 1213

9.2. Normy

PN-EN 206+A2:2021-08  Beton -- Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodnos¢

EN ISO 12944-1:2018-01  Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systeméw malarskich -- Czg¢$¢ 1: Ogdlne
wprowadzenie

PN-EN ISO 12944-2:2018-02 Farby 1 lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systeméw malarskich -- Cz¢$¢ 2: Klasyfikacja

Srodowisk

PN-EN ISO 1461 Powloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i zeliwne metoda
zanurzeniowa -- Wymagania i metody badan

PN-EN 1090 Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych.

PN-EN 10219 Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych
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